DSS2

DSS2 T-3_P — MIKROPROCESOROWY, TYRYSTOROWY REGULATOR PREDKOSCI OBROTOWEJ — INSTRUKCJA OBStUGI

v.2.0/10.2022

1. ZASTOSOWANIE

Rys. 1. Regulator DSS2 T-3_P

Regulatory typu DSS2 T-3_P przeznaczone sg do sterowania predkoscig
obrotowa silnikéw jednofazowych przystosowanych do regulacji predkosci
obrotowej przy pomocy zmiany napiecia zasilajacego.

Typowe silniki przystosowane do regulacji napieciowe;j:
e silniki z kondensatorem rozruchowym,

o silniki z kondensatorem pracy.

UWAGA! Silniki asynchroniczne (klatkowe) jednofazowe nie _mogg byc¢
sterowane regulatorem DSS2 T-3_P. Nalezy zawsze upewnic sie, Ze silnik
jest przystosowany do regulacji napieciowej.

Typowe zastosowanie regulatora DSS2 T-3_p:

e wentylatory central wentylacyjno — klimatyzacyjnych i rekuperatoréw,
e wentylatory aparatéw grzewczych (nagrzewnice wodne, elektryczne),
e drobny sprzet elektromechaniczny, oswietlenie itp.,

e wentylatory wyciggowe lub garazowe.
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2. DANE TECHNICZNE

Tabela 1. Dane techniczne regulatoréw DSS2 T-3_P.

Napigcie zasilania 230 VAC / 50 Hz

Max ciagty prad pracy 6A

Max chwilowy prad pracy 8A

Obcigzenie znamionowe 1,5 kw *

Sterowanie .sygna’( 0—19 v/ k!ii\vyiatura/
wielofunkcyjne wejscie cyfrowe

Stopien ochrony IP 54

Montaz natynkowy / na blasze montazowej

Sygnalizacja wyswietlacz

Typ sterowania fazowe

Temperatura pracy -10+50°C

Temperatura ) -30:60°C

przechowywania

Wejscie 0-10V TAK

- wejscie wielofunkcyjne
- wejscie zabezpieczenia TK silnika
wyjscie przekaznikowe

bezpotencjatowe
Dodatkowe zrédto napiecia napiecie zasilajagce 12 VDC, 15 mA
Materiat obudowy ABS
Wymiary (HxWxD) 120x140x68 mm
Waga 600 g

Wejscia cyfrowe

Wyjscia cyfrowe

* podana moc jest orientacyjna — parametrem kluczowym dla doboru
regulatora jest prad odbiornika

3. CECHY CHARAKTERYSTYCZNE

e Plynna regulacja napiecia wyjsciowego w catym zakresie sterowania.

e Kontrola temperatury radiatora — ograniczenie wydajnosci pracy
w przypadku przekroczenia 50°C i wytgczenie przy 65°C.

e Kontrola styku termicznego TK wentylatora. Zatrzymanie pracy i
sygnalizacja alarmu.

e  Mozliwos¢ parametryzacji pracy regulatora.

e Regulacja napiecia wyjsciowego w zaleznosci od wartosci zadanej
z klawiatury, poziomu napiecia zewnetrznego sygnatu 0-10V, sygnatu z
wejscia cyfrowego wielofunkcyjnego.

e Zwarta i ergonomiczna obudowa.

e Sygnalizacja stanu pracy i alarméw za pomoca wyswietlacza LCD.
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4. INSTALACJA

Regulator DSS2 T-3_P powinien by¢ montowany w pozycji poziomej
natynkowo lub w szafie sterowniczej (w przypadku montazu w szafie
nalezy zapewni¢ wymiane powietrza lub chtodzenie).

W celu podigczenia przewodéw nalezy odkreci¢ cztery wkrety
mocujace pokrywke, po czym wykona¢ podtgczenia wedtug schematu
zamieszczonego na Rys. 6.

Zasilanie nalezy podtaczyé przewodem OMY 3x1 mm?2.

Sygnat sterujgcy nalezy podtgczy¢ przewodem ekranowanym:

LIYCY 2x0,5 mm? — w przypadku sterowania za pomocg np. DEN 21,
DEN 30-2, PLC itp.

LIYCY 3x0,5 mm? — w przypadku sterowania za pomoca np. DEN 11 lub
zwyktego potencjometru.

Ekran przewodu nalezy podtaczy¢ do zacisku GO.

Silnik musi by¢ podtaczony przewodem ekranowanym LIYCY 3x1 mm?2.
Ekran przewodu nalezy podtaczy¢ do przewodu ochronnego PE oraz
korpusu silnika.

Regulator posiada wejscie dla zabezpieczenia TK wentylatora. Nalezy
je podtaczy¢ przewodem OMY 2x1 mm?2,

W przypadku podtaczenia silnika, ktéry nie posiada zabezpieczenia TK,
styki GO i TK regulatora nalezy potaczyé zworka.

Wejscie wielofunkcyjne podtaczy¢ przewodem OMY 2x1 mm?2.
Przewody nalezy zakoriczyé tulejkami.

Podtaczenie kondensatora rozruchowego nalezy wykona¢ poza
regulatorem.

Po wykonaniu podtaczen, nalezy zamkng¢ obudowe i zatgczyé
zasilanie.

UWAGA!

e Przed rozpoczeciem instalacji urzadzenia nalezy odtgczy¢ zasilanie.

e  Zabrania sie uruchamiania regulatora przy otwartej obudowie.

e Instalacji powinien dokonywa¢ wykwalifikowany personel lub serwis.

e Samodzielne dokonywanie zmian prowadzi do utraty gwarancji.

e Niedozwolone jest odtgczanie obcigzenia regulatora (silnika) w
trakcie pracy. Moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia regulatora!

e Regulator wyposazony jest w fabryczne zabezpieczenie zasilania
bezpiecznikiem topikowym T8A, niedozwolone jest stosowanie
wiekszego zabezpieczenia niz zalecane przez producenta!
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5. OBStUGA

5.1. Sterowanie za pomoca klawiatury
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Rys. 2. Klawiatura sterujgca DSS2 T-3_P.

Menu urzadzenia sktada sie z 3 poziomdw: menu gtéwne - podmenu->
lista ekrandw z parametrami.
Menu obstugiwane jest za pomocg 4 przyciskéw: OK/GORA/DOL/ESC.

ZALACZENIE UKEADU (RUN) - nacisniecie przycisku OK i przytrzymanie
przez 2s.
WY+ACZENIE UKtADU (STOP) - nacis$niecie przycisku ESC i przytrzymanie
przez 2s.

TRYB KLAWISZE:

Zmiana wysterowania regulatora DSS2 T-3_P przy pomocy klawiszy
GORA/DOL na klawiaturze dotgczonej do ztacza J_KEYS po lewej stronie
wyswietlacza LCD.

W przypadku kiedy regulator jest w stanie RUN wyjscie z menu
gtéwnego nastepuje przez krétkie nacisniecie klawisza ESC.

UWAGA! W celu galwanicznego odseparowania silnika od sieci zasilajgcej
nalezy odtgczy¢ regulator od Zrédta zasilania.

5.2. Sterowanie przy pomocy sygnatu 0-10V

TRYB ANALOG:
Zmiana wysterowania regulatora odbywa przy pomocy napiecia 0-10V
doprowadzonego pomiedzy Ain oraz GO (ztgczka JRS010).
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Wejscie analogowe 0-10V umozliwia zdalne zadawanie predkosci
obrotowe;j silnika. Pozwala ono taczyé regulatory w systemy sterowane
przy pomocy jednego sygnatu wystawianego ze sterownika lub nastawnika
predkosci.
Regulator wyposazony jest we wiasne zrédto napiecia +12 VDC mogace
stuzy¢ do zasilenia nastawnika np. DEN11 lub podtaczenia potencjometru
sterujacego.
Regulator DSS2 T-3_P posiada mozliwos¢ parametryzowania wejscia
analogowego za pomoca parametrow z grupy KONFIG/ANALOG:

- ALo — minimalna wartos¢ wejscia analogowego,

- AHi - maksymalna wartos¢ wejscia analogowego.
Parametr ALo pozwala na ustawienie wartosci minimalnej sterowania w
celu progowania ewentualnego szumu wystepujacego na przewodzie
sterujgcym lub sterowania od okreslonej wartosci.

5.3. Sterowanie przy pomocy wielofunkcyjnego wejscia cyfrowego

Parametr TRYB DI — wybdr funkcji wymuszanej za pomoca wejscia
cyfrowego DI — ztgcze JFN {OFF|STOP}:

- OFF — wejscie nieaktywne,

- STOP — zatrzymanie uktadu.
Parametr TRYB DI=STOP dostepny jest tylko w ustawionym trybie
TRYB=KLAWISZE i TRYB=ANALOG.

UWAGA! W ustawionym trybie TRYB=2 BIEGI wejscie cyfrowe domysinie
przyjmuje funkcje zmiany wartosci wysterowania w zaleznosci od stanu
wejscia DI (pomijajgc wybdr funkcji ustawiony w parametrze TRYB DI).

TRYB 2 BIEGI
Regulacja wysterowania odbywa sie tylko za pomocg wejscia cyfrowego
wielofunkcyjnego w przypadku ustawienia TRYB=2 BIEGI.
W przypadku wybrania trybu sterowania TRYB=2 BIEGI regulator
wyswietla w zaleznosci od wybranego biegu nastepujace komunikaty:

- 2BIEGI 1—wybrany 1 bieg,

- 2BIEGI 2 —wybrany 2 bieg.

TRYB=2 BIEGI
pracy dwubiegowej wentylatora w funkcji stanu wejscia cyfrowego DI oraz

Dodatkowo dla istnieje  mozliwos¢ ustawienia
wejscia analogowego Al. Tym samym regulator moze wspotpracowad
zdwuprogowymi detektorami gazéw stosowanymi w aplikacjach

wyciggowych i garazowych.
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5.4. Sterowanie za pomocg wbudowanego regulatora PI

TRYB REGULATOR:

Wyijscie sterujace wypracowywane jest przez wewnetrzny regulator dla
utrzymania wymaganego cisnienia zadawanego parametrem RREF lub na
ekranie gléwnym poprzez zmiane wartoici przyciskami GORA/DOL
klawiatury sterujacej regulatora DSS2 T-3_P. Przy wybranym trybie
REGULATOR na
wysterowania regulatora V [%], wyswietlana jest warto$¢ mierzonego

ekranie gtéwnym, oprécz aktualnej wartosci
ci$nienia [Pa], natomiast podczas zmieniania wartosci zadanej - wartos¢
zadana [Pal.

5.5. Wymuszenie sterowania poczatkowego

Regulator DSS2 T-3_P posiada mozliwo$¢ czasowego programowania
sterowania poczatkowego. Wymuszenie sterowania okreslane jest
parametrami:
- IMT — czas trwania wymuszenia startowego [s],
- IMV — wartos$¢ wysterowania podczas wymuszenia startowego
(warto$¢ minimalna=40) [%].

Funkcja taka pozwala na sterowanie silnikami o duzym momencie
spoczynkowym (dostepna tylko w TRYB=KLAWISZE)

5.6. Sterowanie z programowanym czasem opoéznienia zataczenia i
wytaczenia

Regulator DSS2 T-3_P posiada mozliwo$¢ programowania czasowego
opodznienia zataczenia sterowania po przejsciu regulatora ze stanu STOP -->
RUN oraz opdznienia wytgczenia sterowania po przejsciu regulatora ze
stanu RUN --> STOP. Ustawianie okreslone jest parametrami:

- tON — opdznienie zatgczenia sterowania,

- tOFF — opdznienie wytgczenia sterowania.

Stan:
STOP RUN ISTOP RUN |
KWR=1 ’—
KWR=0:
tON tOFF ION‘
. - - -—

o [ ] [

t

Rys. 3. Stan wyjscia przekaznikowego (KWR) oraz wysterowania (V) w réznych fazach
pracy regulatora DSS2 T-3_P.
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5.7. Sterowanie 2-biegowe 2z zewnetrznym wymuszeniem
biegdw oraz programowalnym przewietrzaniem

Regulator DSS2 T-3_P posiada mozliwos¢ inicjowania poszczegdlnych
biegdw za pomoca wejscia cyfrowego GO-FN (ztaczka JFN) i wejscia
analogowego Vr-Ain (ztaczka JRS010). Dodatkowo dostepna jest funkcja
programowania chwilowego przewietrzania.
Ustawienia realizowane sg za pomoca parametru 2G_CG.
Dostepne s3g nastepujace opcje:
- 2G_CG = DI: praca zawsze na 1-biegu, 2 bieg zatgczany w przypadku
zwarcia wejscia cyfrowego,
- 2G_CG = A/DI: 1 bieg zataczany jest w momencie podania sygnatu
z wyjscia Vr na wejscie analogowe Ain, 2 bieg zatgczany w przypadku
zwarcia wejscia cyfrowego,
- 2G_CG=A/DI+PW: praca 2 biegowa (biegi zataczane jak w opgji
A/DI) + programowane przewietrzanie.

Przewietrzanie konfigurowane jest za pomoca parametréw:
- APD - czas przerwy miedzy realizowanym przewietrzaniem

(warto$¢ minimalna=3) [min.],
- ATM - dtugosc realizowanego przewietrzania
(warto$é minimalna=10) [s].
W przypadku wybrania trybu sterowania TRYB=2 BIEGI oraz ustawienia
parametru 2G_CG na jedng z konfiguracji {A/DI|A/DI+PW} regulator
wyswietla w zaleznosci od wybranego biegu nastepujace komunikaty:

- 2BIEGI 1—wybrany 1 bieg,
- 2BIEGI 2 —wybrany 2 bieg,
- 2BIEGI™ - przewietrzanie.

Dodatkowo dla wybranego 1 biegu lub 2 biegu wyswietla sie STAN=HOLD
naprzemiennie z komunikatem ==>.

5.8. Wyjscia przekaznikowe

Wyjscie przekaznikowe KWR (ztaczka JW) w regulatorze DSS2 T-3_P
zatagczone jest tylko, jesli uktad jest wtgczony (stan pracy RUN). Gdy uktad
jest wytgczony oraz podczas wystgpienia alarmu wyjscie przekaznikowe
jest wyfaczone.
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Stan:
STOP RUN ISTOP RUN ‘

KWR=1:
KWR=0:
Rys. 4. Stan wyjscia przekaznikowego (KWR) w réznych fazach pracy regulatora
DSS2 T-3_P.

t

Wyijscie przekaznikowe moze by¢ wykorzystane do bezposredniej
sygnalizacji poprawnosci pracy regulatora lub jako sygnat informacyjny dla
automatyki budynkowej.

5.9. Sygnalizacja alarméw

Regulator DSS2 T-3_P sygnalizuje na wyswietlaczu nastepujace alarmy: (T,
TK, HW). Pojawienie sie alarmu jest sygnalizowane na ekranie menu
gtébwnego za pomoca komunikatu ISTOP. W przypadku alarmow
blokujgcych wymagajacych ingerencji uzytkownika pojawia sie komunikat
ILOCK.

T - samoczynnie ustepujacy,
zatrzymanie sterowania
warunkowe. Sygnalizowany na
ekranie menu gtéwnego za
pomocg komunikatu !STOP.

Alarm przegrzania T sygnalizowany na
ekranie menu gtéwnego.

W przypadku ciggtego przekroczenia
temperatury radiatora 50°C przez czas
10 min nastepuje wyfaczenia
sterowania do momentu kiedy
temperatura spadnie ponizej 45°C. W
przypadku przekroczenia temperatury
65°C nastepujg natychmiastowe
wylgczenie sterowania.

TK — zatrzymujacy, wymagajacy
ingerencji uzytkownika.
Sygnalizowany na ekranie menu
gtéwnego komunikatu !ISTOP.

Alarm wejscia TK pomiaru
zabezpieczenia termicznego silnika.
3-krotne wystgpienie alarmu skutkuje
blokowaniem alarmu (wyswietlenie
na ekranie menu gtéwnego !'LOCK).

HW - zatrzymujacy, wymagajacy
ingerencji uzytkownika.
Sygnalizowany na ekranie menu
gtéwnego komunikatu ISTOP.

Alarm wynikajacy z nieprawidtowej
pracy regulatora lub uszkodzenia
elektroniki.

Skasowanie komunikatu !'LOCK odbywa sie poprzez co najmniej 2s
nacisniecia przycisku OK na ekranie gtéwnym. Wowczas regulator
przechodzi ze stanu ILOCK na STOP. Ponowne wznowienie pracy odbywa
sie przez kolejne przytrzymanie przycisku OK.
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5.10. Opis ekrandw sterownika

Menu GtOWNE:

DSS2T3 1v09  STAN

V% TRYB ]

og) Esot

TRYBY --> —OK
Ekrany (0/1) IESC
NASTAWY --> —OK
Ekrany (0/3) (ESC
KONFIGURACJA --> —OK
Ekrany (0/10) IESC
KALIBRACJA --> —_OK
Ekrany (0/3) IESC
REGULATOR --> —OK
Ekrany (0/3) IESC

B

MAIN/ALARM

Podmenu TRYBY:

TRYB=KLAWISZE
TRYBY/TRYB (P)

Podmenu NASTAWY

Podmenu KONFIGURACIA

Podmenu KALIBRACJIA

Podmenu REGULATOR
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USTAW. FABR. ? _ _ B1 - nastawa predkosci dla 1 biegu [%].
OK 3sek 22 | |Bl=_% B2= % ci feou [0
. NASTA/2BIEGI (P) B2 — nastawa predkosci dla 2 biegu [%].
Podmenu NASTAWY: Podmenu KONFIGURACJA:
IMT - czas trwania wymuszenia startowego
KBIN=30% LANG=POLSKI Nr EKRAN OPIS IMT= s IMV= % (dostepne tylko w trybie ‘KLAWISZE’) [s].
NASTA/KLAWIS (P) KONFI/LANG (P) 23 7 T IMV — warto$¢ wysterowania podczas
DSS2T3 — model regulatora. NASTA/IMPULS (F) wymuszenia startowego (wartos¢
1vXX — wersja oprogramowania. minimalna=40) [%]
@ @ @ @ STAN — stan pracy uktadu: :
-RUN - I , . _
B1=25% B2=50% 2G_CG=A/DI  STOP - ukiad auttaymany, , | xoNFIGuracsa --> Wejécie do podmenu KONFIGURACIA
NASTA/2BIEGI (P) KONFI/2B KON (P) - ISTOP - uktad zatrzymany z powodu Ekrany (0/10)
wystgpienia alarmu,
@ @ @ @ - ILOCK - uktad zablokowany z powodu LANG — wybdr jezyka menu {POLSKI /
3-krotnego wystapienia alarmu (aby 3.1 LANG= ENGLISH / DEUTSCH}
IMT=0s IMV=40% APD=3m ATM=10s DSS2T3 1v09  STAN odblokowac nalezy nacisnaé przycisk OK KONFI/LANG (P) ’
NASTA/IMPULS (P) KONFI/PRZEWI (P) 0 o i s i przytrzymac przez 2s).
¥|;Y:ktualr:)a war:os; Stero“{:’:\:;{?g / 2G_CG - sposoéb inicjowania poszczegélnych
Podmenu KALIBRACIA: @ @ KLAWls;Ig /r;:éurzAT'g;c/yzslsel} biegdw dla trybu 2 BIEGI
A ’ - DI — wybér 2 biegu za pomoca wejscia
KAL10V=3800 LED=MAX S — zatrzymanie pracy regulatora: P — cyfrowego (GO-FN),
KALIB/KAL10V (P) KONFI/LCD (P) - U - zatrzymanie z poziomu klawiatury, 3.2 — = — - A/DI - wybdr 1 biegu za pomocg wejscia
- D - zatrzymanie z poziomu wejscia LEEREAG) A L {2 analogowego Ain oraz 2 biegu za pomoca
@ @ @ @ cyfrowe'go (ztaczka JFN), . wejscia cyfrowego (GO-FN),
- D/U. : Jedrllloczgstne zﬁrzyﬁr@nlef - A/DI+PW - biegi zatgczane jak w opcji
oziom atur C rowego ’ ;
TML=10% TMH=15% ALo=0% AHi=100% zp "Zf ,';' ?Wf uryt weJ's 1a Fy weg A/DI) + programowane przewietrzanie.
KONFI/ANALOG (P (,D” i ,U” migajg naprzemiennie).
KALIB/TR_MAR (P) (®) ] APD — czas przerwy pomiedzy przewietrzaniem
TRYBY --> Wejécie do podmenu TRYBY. 33 APD=_m ATM=_s (3:99} [min.]
@ @ @ @ 1 ) KONFI/PRZEWI (P) j :
Ekrany (0/1) ATM - czas trwania przewietrzania {10+99} [s]
SKASUJ KALIBR.? OLo=0% OHi=100% i _ LED — zmiana podswietlenia ekranu.
OK 3sek KONFI/OUTPUT (P) TRYB — wybér trybu pracy: 34 | [EED=__
- KLAWISZE — sterowanie poprzez KONFI/LCD (P)
klawi Gra/dot
Podmenu REGULATOR: &) () awisze géra/det,
- ANALOG - sterowanie przy pomocy ALo — wartos¢ minimalna wejscia
RTYP=Pa TRYB DI=STOP (23"‘1’gflt)rzgz%z;‘;%:zrezza;‘;fsl‘gjfi .o | Alo=__% aHi= s analogowego [%].
REGUL/TYP RE () KONFI/INPUT (P) 1 TRYB= Ain-GO (zfaczka JRS010). KONFI/ANALOG (P) AHI - wartost maksymalria wejécia
TRYBY/TRYB (P) - REGULATOR — warto$¢ sterowania analogowego [%].
@ @ @ @ wyprlaiowpalna przez wbudowany OLo — warto$¢ minimalna wyjscia
regurator 7, OLo=__ % OHi= % teruj %).
RREF=75Pa tON=10s tOFF=5s - 2BIEGI — warto$¢ sterowania zalezna od ||| 3.6 KONFI/OUTPUT (P) s EI:quCegO Flo] o
REGUL/REF (P) KONFI/OPOZNI (P) stanu wielofunkcyjnego wejécia OHi - wartosoc maksymalna wyjscia
cyfrowego (ztaczka JFN). sterujacego [%].
@ @ @ @ e TRYB DI — wybor funkcji wymuszanej za
Wejécie do podmenu NASTAWY.
) NASTAWY --> ! P 37 TRYB DI= pomoca wejécia cyfrowego (zfaczka JFN):
DYNREG=1 RELD=0s Ekrany (0/3) ’ KONFI/INPUT (P) - OFF — wejscie cyfrowe nieaktywne,
REGUL/DYNREG (P) KONFI/PRZEK. (P) - STOP — zatrzymanie uktadu.
KBIN — nastawa predkosci dla sterowania w
KBIN= %
. = trybie ‘KLAWISZE’ [%)].
@ @ 21 | | NASTA/KLAWIS (P) rybie )
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- HW — alarm uktadu sterujacego
regulatora.

tON — opdznienie zatgczenia sterowania
38 tON=__ s tOFF=_ s {0+99} [s].
’ KONFI/OPOZNI (P) tOFF — opdznienie wytaczenia sterowania
{0+99} [s].
1o RELD= s ?()iL;)()}—[z]pozmenm wylgczenia przekaznika
’ KONFI/PRZEK. (P) ’ '
a_ . .
| USTAN. BR[OS BeR o of
' OK 3sek P v prey
fabryczne.
y KALIBRACJA —--> Wejscie do podmenu KALIBRACIA.
Ekrany (0/3)
KAL10V — kalibracja wejscia analogowego (przy
KAL1OV= podaniu 10\( pomAi,t-;nldzy Ain-QO na z'{acz;e
4.1 KALIB/KAL_I oV (P) JRS010 naAIezy wejsé w edyc;eAprzyclskaAJch 0K,
a nastepnie po automatycznej kalibracji
zatwierdzi¢ zmiane wciskajac ponownie OK).
TML — dolna granica wysterowania triaka
{5+25} [%].
4.2 TML=__ % TMH=__% TMH - goérna granica wysterowania triaka (w
KALIB/TR_MAR (P) przypadku niestabilnej pracy wentylatora przy
wysterowaniu na 100% nalezy zmniejszy¢
wartos$¢ parametru TMH np.o 5%) {5+25} [%].
2 . .
a3 | |SERSUJ KALIER.? prces 3 sekundy kesu ustawtons katbradi.
) OK 3sek P v ! 3 &
. REGULATOR --> Wejscie do podmenu REGULATOR.
Ekrany (0/3)
.l RTYP=Pa RTYP — rodzaj regulowanego parametru {Pa}.
’ REGUL/TYP RE ()
RREF — nastawa cisnienia dla sterowania w
RREF= Pa
.2 T trybie ‘REGULATOR’ {10+500} [Pa].
> REGUL/REF (P) ryote { }Pal
o5 DYNREG=__ DYNREG — nastawa dynamiki regulacji {0+11}.
: REGUL/DYNREG (P)
ALARM - stan alarméw:
6 ALARM - BRAK — brak alarmow,
MAIN/ALARM - TK — alarm termiczny wentylatora,
- T —alarm termiczny ukfadu,

electroni
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5.11. Edycja parametru

Ekrany zawierajacych w prawym dolnym rogu znacznik (P) pozwalajg na
edycje wyswietlanego parametru. Wejscie w tryb edycji parametru
realizowane jest przez nacisniecie przycisku OK na klawiaturze elewacyjnej.
Tryb edycji sygnalizowany jest migajacymi nawiasami wartosci
edytowanego parametru oraz znacznika <E].

TRYB=KLAWISZE
TRYBY/TRYB (P)

TRYB<KLAWISZE]
TRYBY/TRYB <E]

|0K| ESC

Zmiane wartosci zatwierdzamy przez nacisniecie przycisku OK. Naci$niecie

przycisku ESC powoduje wyjscie z edycji bez zatwierdzania zmian.

W przypadku ekrandw gdzie wystepuja 2 edytowalne parametry, przejscie
do edycji 2-go parametru realizowane jest przez 2-krotne nacisniecie
przycisku OK.

IMT=10s IMV=50%
NASTA/IMPULS (P)

IMT<10]s IMV=50%
NASTA/IMPULS <E]

|OK| ESC |OK| ESC

DASKO Electronic ul. Budowlanych 64 D 80-298 Gdarisk, tel: (+48) 58 345 91 07
info@dasko.pl www.dasko.pl
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6. POLACZENIA ELEKTRYCZNE

DEN 11

Wejscie e
wielofunkcyjne FN= COoM}
. NO |=
GO .
B ﬁ NG < \r
A & GUlTK G0, TK - wejécia TK @1Ain
(=] lels]
Wr - zasilanie +12WDC
:\.n - wejscie 0100
Gl - masa
[ZASILANIE SILNIK
L [PE[n PE[L1[N1
(}Z’\ISygnalizacja :
W pracy
c10
’L ! ]
-PE
ZASILANIE 230 VAC / 50 Hz 1 pE LN
o : 5
Wejscie | o |
TKsilnika '/
SILNI
Rys. 5. Podtaczenie regulatora DSS2 T-3_P i nastawnika DEN 11
DASKO Electronic ul. Budowlanych 64 D 80-298 Gdarisk, tel: (+48) 58 345 91 07
‘, DASKO info@dasko.pl www.dasko.pl
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Rys.6. Wymiary regulatora DSS2 T-3_P 1
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