DSS2

DSS2 T-BIS - MIKROPROCESOROWY, FAZOWY (TYRYSTOROWY) REGULATOR PREDKOSCI OBROTOWEJ — INSTRUKCJA OBSLUGI

v.2.7 /11-2018

1. OPIS

Mikroprocesorowy, fazowy regulator obrotéw silnikéw 1-fazowych.

DSS2 T-BIS dostepny jest w dwdch wersjach:

e DSS2 T_BIS — sterowanie za pomocg sygnatu 0-10V (Rys.1)

e DSS2 T-BIS_P — sterowanie za pomocg sygnatu 0-10V lub klawiatury
sterujacej umieszczonej na elewacji (Rys. 2)

Rys. 1. DSS2 T-BIS_P

2. ZASTOSOWANIE

Rys. 2. DSS2 T-BIS_P

Regulatory typu DSS2 T-BIS przeznaczone s3 do sterowania predkoscig
obrotowg silnikdw jednofazowych przystosowanych do regulacji predkosci
obrotowej przy pomocy zmian napiecia zasilajgcego.

Typowe silniki przystosowane do regulacji napieciowe;j:
e silniki z kondensatorem rozruchowym,

e silniki z kondensatorem pracy,

o silniki komutatorowe.

UWAGA! Silniki asynchroniczne (klatkowe) jednofazowe nie mogq byc
sterowane regulatorem DSS2 T-BIS. Nalezy zawsze upewnic sie, Ze silnik jest

przystosowany do requlacji napieciowej.

Typowe zastosowanie regulatora DSS2 T-BIS:

e wentylatory central wentylacyjno — klimatyzacyjnych i rekuperatoréw,
e wentylatory aparatéw grzewczych (nagrzewnice wodne, elektryczne),
e drobny sprzet elektromechaniczny, oswietlenie itp.
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3. DANE TECHNICZNE

Tabela 1. Dane techniczne regulatoréw DSS2 T-BIS

MODEL DSS2 T-BIS DSS2 T-BIS_P
Napiecie zasilania 230V / 50Hz
Max ciagty prad pracy 5A
Max chwilowy prad pracy 8A

Zabezpieczenie silnika wejscie cyfrowe TK, bezpiecznik T8A

Obciazenie znamionowe 1,0 kw *

Sterowanie sygnat 0-10 V | klawiatura / 0-10 V

Stopien ochrony IP IP 54

Montaz natynkowy / na blasze montazowej

Sygnalizacja = | na klawiaturze

Typ sterowania Fazowe, tyrystorowe

Czestotliwos¢

A 50 Hz
kluczowania
Temperatura pracy -10+50°C
Temperatura 30:60°C

przechowywania

Impedancja 25 KOhm, galwanicznie

Wejscie 0-10V L
odseparowane od zasilania

L el SR ) Napiecie zasilajgce 16 VDC, 15 mA

napiecia

Materiat obudowy ABS
Wymiary (HxWxL) 56x84x124 mm
Waga 410g

* podana moc jest orientacyjna — parametrem kluczowym dla doboru
regulatora jest prad odbiornika

CECHY CHARAKTERYSTYCZNE

b

e Ptynna regulacja napiecia wyjsciowego w catym zakresie sterowania.

e Kontrola styku bimetalowego TK wentylatora. Zatrzymanie pracy i
sygnalizacja alarmu.

e Mozliwos¢ parametryzacji pracy regulatora.

e Regulacja napiecia wyjsciowego w zaleznosci od wartosci zadanej
z klawiatury sterujgcej lub poziomu napiecia zewnetrznego sygnatu
0-10V.

e Mozliwos¢ taczenia wielu regulatoréw w systemy i sterowanie nimi
z jednego punktu.

e Zwarta, mata i ergonomiczna obudowa.
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5. INSTALACJA

e Regulator DSS2 T-BIS powinien by¢ montowany w pozycji poziomej

natynkowo lub w szafie sterowniczej (w przypadku montazu w szafie
nalezy zapewni¢ wymiane powietrza lub chtodzenie).

e W celu podfaczenia przewoddw nalezy odkreci¢ cztery wkrety mocujgce

pokrywke i wykona¢ podtaczenia wg schematu zamieszczonego na Rys. 4.

e  Zasilanie nalezy podtaczyé przewodem OMY 3x1 mm?2,

e  Sygnat sterujacy nalezy podtaczyé przewodem ekranowym:

LIYCY 2x0,5 mm? — sterowanie za pomoca np. DEN 20, DEN30, PLC itp.
LIYCY 3x0,5 mm? — sterowanie za pomoca np. DEN 11.
Ekran przewodu nalezy podtaczy¢ do zacisku GO.

e Silnik musi by¢ podtaczony przewodem ekranowym LIYCY 3x1 mm?2.

Ekran przewodu nalezy podtaczy¢ do przewodu ochronnego PE oraz
korpusu silnika.

e Regulator posiada dodatkowe wejscie dla zabezpieczenia TK wentylatora.

Nalezy je podtaczyé przewodem OMY 2x1 mm?2.

e W przypadku podfaczenia silnika ktéry nie posiada zabezpieczenia TK,

styki TK1 i TK2 regulatora nalezy potaczy¢ zworka.

e  Przewody nalezy zakoriczy¢ tulejkami.
e Podtaczenie kondensatora nalezy wykona¢ poza regulatorem.

e  Po wykonaniu podtaczen, nalezy zamkng¢ obudowe i zataczy¢ zasilanie.

UWAGA!

e Przed rozpoczeciem instalacji urzadzenia nalezy bezwzglednie
odtaczy¢ zasilanie.

e  Zabrania sie uruchamiania regulatora przy otwartej obudowie.

e Instalacji powinien dokonywaé wykwalifikowany personel
lub serwis.

e Samodzielne dokonywanie zmian prowadzi do utraty gwarancji.

e Niedozwolone jest odtgczanie obcigzenia regulatora (silnika)
w trakcie pracy. Moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia regulatora!

e W przypadku przepalenia bezpiecznika T8A zalecane jest
wykonanie jednej préby uruchomienia regulatora z wtozonym
bezpiecznikiem F400 i odtgczonym silnikiem. Jezeli bezpiecznik
nie ulegnie przepaleniu — nalezy wtozy¢ bezpiecznik T8A
iuruchomic¢ regulator. W przypadku ponownego przepalenia
bezpiecznika nalezy skontaktowac sie z producentem.
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6. OBStUGA
6.1. Wybor trybu pracy

Do wyboru rodzaju sterowania — z klawiatury (tryb D) lub 0-10V (tryb A),
stuzy przetacznik SW1 znajdujacy sie na ptytce regulatora. Przetgczania nalezy
dokonywac przy wytgczonym regulatorze zgodnie z Rys. 4.

6.2. Sterowanie przy pomocy klawiatury (tryb D)

Klawiatura regulatora DSS2 T-BIS_P (rys. 3) umiejscowiona jest na elewacji
regulatora. Umozliwia wykorzystanie wszystkich funkcji urzadzenia bez
koniecznosci stosowania zewnetrznych nastawnikéw oraz pozwala na

monitorowanie aktualnego stanu pracy.
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Rys. 3. Klawiatura sterujgca DSS2 T-BIS.
(1) — przycisk ON/OFF, (2) — przycisk DOWN, (3) — przycisk UP
(4) — pasek diod LED, (5) — diody sygnalizujace prace i alarm

Aby zatgczyé regulator, nalezy ustawi¢ wytacznik gtéwny umieszczony na
prawej $ciance regulatora w pozycji I. Nastepnie po wcisnieciu przycisku
ON/OFF uktad wychodzi ze stanu u$pienia i mozliwa jest zmiana napiecia
UP(3).
Ustawiony poziom wysterowania sygnalizowany jest przez pasek $wietlny
ztozony z 8 diod LED (4).

wyjsciowego regulatora przy pomocy przyciskow DOWN (2) i
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Ponowne wcisniecie przycisku ON/OFF (1) powoduje wytgczenie regulatora.
Nastepuje ptynny wybieg wentylatora sygnalizowany mruganiem diod paska
wskaznika predkosci.

W przypadku zaniku napiecia zasilajgcego w trakcie pracy wentylatora,
po zataczeniu zasilania, regulator rozpoczyna prace z predkoscig, z jaka
pracowat w momencie jego utraty.

6.3. Sterowanie przy pomocy sygnatu 0-10V (tryb A)

Wejscie analogowe 0-10V umozliwia zdalne zadawanie predkosci obrotowej
silnika. Pozwala ono taczy¢ regulatory w systemy sterowane przy pomocy
jednego sygnatu wystawianego ze sterownika lub nastawnika predkosci.

Regulator wyposazony jest we wiasne zrédto napiecia +16 VDC mogace stuzy¢
do zasilenia nastawnika DEN10, DEN11.

W wersji DSS2 T-BIS_P sygnalizacja pracy, alarmu i poziomu wysterowania
diodami LED odbywa sie w sposdb analogiczny dla sterowania z klawiatury.
Przycisk ON/OFF umozliwia zatrzymanie i wznowienie pracy. Przyciski DOWN i
UP nie majg wptywu na warto$¢ zadana.

Wersja DSS2 T-BIS nie posiada przyciskéw ani diod sygnalizacyjnych.

6.4. Sygnalizacja alarmu TK

Czerwona dioda LED ALARM sygnalizuje przegrzanie silnika. Wykrycie przez
regulator rozwarcia styku termokontaktu powoduje wytaczenie pracy silnika.
Po ostygnieciu silnika dioda sygnalizacji alarmu zaczyna migac, po czym po 10s
silnik zatgczany jest ponownie.

Alarm widoczny jest tylko na klawiaturze regulatora; regulator bez klawiatury
nie posiada sygnalizacji diodowej alarmu.

7. TRYB SERWISOWY

Tryb serwisowy umozliwia dostosowanie parametréw pracy regulatora do
indywidualnych potrzeb uzytkownika. Modyfikacji mozna podda¢ parametry
takie jak: tryb pracy, minimalna warto$¢ wysterowania, maksymalna wartos¢
wysterowania, minimalne napiecie sterowania 0-10V, maksymalne napiecie
sterowania 0-10V, tryb pracy przekaznika K1.
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7.1. Wejscie i nawigacja w trybie serwisowym

Podczas pracy regulatora (gdy s$wieci dioda ,RUN”) nalezy jednoczesnie
wcisng¢ i przytrzymac przyciski UP i DOWN przez 6s. Zatgczy sie tryb
serwisowy i zacznie mrugac dioda linii LED.

Po wejsciu w tryb serwisowy znajdujemy sie w 1. poziomie menu — w trybie
wyboru parametru. Przyciski DOWN i UP umozliwiajg wybdr parametru do
edycji. Aktualnie wybrany parametr sygnalizowany jest przez mruganie
odpowiedniej diody linijki LED (od nr 1 do nr 6). Podokonaniu wyboru
poprzez wcisnigcie przycisku ON/OFF przechodzimy do 2. poziomu menu — w
tryb edycji wybranego parametru.

Sygnalizowane jest to mruganiem zielonej diody RUN.

Mrugajgca dioda linijki wskazuje numer edytowanego wtasnie parametru,
natomiast ilo$¢ Swiecacych sie na linijce LED diod wskazuje aktualng wartos¢
parametru w skali od 0-100% lub aktualnie wybranej opcji.

Zmian wartosci edytowanego parametru dokonujemy przy pomocy
przyciskéw DOWN i UP (za wyjgtkiem ustawiania Amin i Amax). Wcisniecie
klawisza ON/OFF powoduje zatwierdzenie zmian i powrdt do 1. poziomu
menu.

Po zakoriczeniu edycji, w celu zapamietania ustawionych wartosci
i opuszczenia trybu serwisowego, bedac w 1. poziomie menu nalezy wcisngc
jednoczesnie klawisze DOWN i UP. Wszystkie diody klawiaturki zaswieca, po
czym regulator wytaczy sie. Po ponownym zataczeniu urzadzenie bedzie
pracowac wedtug zmodyfikowanych parametréw.

UWAGA! Wszelkie dokonane zmiany parametréw sq zapisywane do pamieci
EEPROM dopiero w momencie wyjscia z trybu serwisowego klawiszami
DOWN i UP w powyzej opisany sposéb.

7.2. Opis parametrow i sposobu ich edycji

UWAGA! Regulatory z rodziny DSS2-T-BIS nie posiadajq funkcji przywracania
ustawien fabrycznych. Zmian w ustawieniach nalezy dokonywac rozwaznie!
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Dioda nr 1. Parametr: Mode
Wybér trybu pracy

Po wejsciu w tryb edycji parametru dioda ,RUN” oraz dioda nr 1 mrugaja,

natomiast $wiecenie diod 2 do 7 sygnalizuje wybor trybu pracy:

e dioda 2 - tryb A — sterowanie 0-10V; podstawowa, nieliniowa
charakterystyka; mozliwos¢ regulacji Dmin/Dmax,

e dioda 3 —tryb Ax — sterowanie 0-10V; ulepszona, liniowa charakterystyka;
brak regulacji Dmin/Dmax,

e dioda 4 - tryb D — sterowanie z klawiatury; podstawowa, nieliniowa
charakterystyka; mozliwos¢ regulacji Dmin/Dmax,

e dioda 5 — tryb Dx — sterowanie z klawiatury; ulepszona, liniowa
charakterystyka; brak regulacji Dmin/Dmax,

e dioda 6 —tryb Dm —jak tryb D, z pamiecig poziomu wysterowania,

e dioda 7 —tryb Dmx — jak tryb Dx, z pamiecig poziomu wysterowania.

W trybach D i Dx wyfgczenie regulatora powoduje wyzerowanie poziomu
wysterowania. Po ponownym wigczeniu nalezy od nowa ustawi¢ poziom
wysterowania. W trybach Dm i Dmx poziom wysterowania zostaje zachowany
- po zatgczeniu regulator kontynuuje prace z poprzednio zadang predkosciq.

W trybach z poprawiong, liniowq charakterystykq pracy — Ax oraz Dx — nie
mozna regulowaé minimalnego oraz maksymalnego poziomu wysterowania
regulatora. Sterowanie zawsze przebiega w zakresie 0-100%.

Dioda nr 2. Parametr: Dmin
Regulacja poziomu napiecia wyjsciowego przy minimalnym wysterowaniu
regulatora.

UWAGA! W trakcie edycji parametru regulator podaje napiecie na silnik! Jego
wartos¢ zmieniamy przytrzymujqc przyciski UP lub DOWN.

Pasek LED wskazuje wartosci w zakresie 0-100%. Kazda zaswiecona dioda
zwieksza warto$¢ parametru Dmin o ok. 12,5%. Domysinie zataczona jest
jedna dioda paska LED (12,5%).

UWAGA! Parametr Dmin pozwala zmienia¢ minimalng wartos¢ napiecia
podawanego na silnik podczas pracy regulatora, czyli przy wysterowaniu
wiekszym od zera. Przy ustawieniu 0% wysterowania regulator zawsze
wytqgczy silnik.
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Dioda nr 3. Parametr: Dmax
Regulacja poziomu napiecia wyjsciowego przy maksymalnym wysterowaniu
regulatora.

UWAGA! W trakcie edycji parametru regulator podaje napiecie na silnik! Jego
wartos¢ zmieniamy przytrzymujqc przyciski UP lub DOWN.

Pasek LED wskazuje wartosci w zakresie 0-100%. Kazda zaswiecona dioda
zwieksza warto$¢ parametru Dmin o ok. 12,5%. Domyslnie zatgczone sa
wszystkie diody paska LED (100%).

Dioda nr 4. Parametr: Amin
Regulacja minimalnego poziomu napigcia sterujagcego 0-10V powodujgcego
wysterowanie regulatora (prég zadziatania).

Parametr mozna regulowac w zakresie 0 — 12,5 VDC.
Fabryczne ustawienie to 0,3 V.
Ustawianie zadanej wartosci — patrz opis parametru Amax.

Dioda nr 5. Parametr: Amax

Regulacja maksymalnego poziomu napigcia sterujagcego  0-10V

powodujacego petne wysterowanie regulatora.

Parametr mozna regulowac w zakresie 0 — 12,5 VDC.
Fabryczne ustawienie to 10 V.

Po wejsciu w tryb edycji parametru Amin lub Amax dioda ,RUN” oraz dioda
nr 3 lub 4 mrugaja. Linia LED pokazuje aktualny stan napiecia podawanego na
wejscie analogowe w skali 0 — 12,5 VDC.

Zmiany wartosci parametréw Amin i Amax dokonuje sie nie poprzez edycje,
a przez zapamietanie poziomu napiecia podawanego na wejscie analogowe
regulatora.

W tym celu w trybie edycji Amin/Amax nalezy na wejscie 0-10V regulatora
DSS2 T-BIS (styki Al, GO) poda¢ napiecie sterujace o zgdanej wartosci, po czym
zatwierdzi¢ wybdr przy pomocy przycisku ON/OFF.

Aktualny poziom napiecia sterujgcego zostanie zapamietany i uzyty jako nowa
wartos¢ Amin lub Amax.
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UWAGA! Wejscie i wyjscie z edycji parametru AMin lub AMax bez
jednoczesnego podania na wejscie sterujqce regulatora napiecia, powoduje
zapamietanie przez regulator poziomu braku napiecia (czyli 0V) jako wartosci
AMin lub AMax. Moze to skutkowaé niewtasciwg prace regulatora w trybie A.

Nalezy wéwczas poprawnie ustawic pozgdane poziomy napie¢ AMin / AMax.
W razie przypadkowego wejscia w edycje parametru 4 lub 5 bez intencji jego
modyfikacji, zaleca sie bez wychodzenia z menu serwisowego odtqczyc
regulator od zasilania, gdyz wszelkie dokonane w trybie serwisowym zmiany
zostajq zapisane do pamieci EEPROM dopiero w momencie wychodzenia z
tego trybu.

Dioda nr 6. Parametr: Ko
Wybor sposobu dziatania przekaznika K1.

Po wejsciu w tryb edycji parametru dioda ,RUN” oraz dioda nr 6 mrugaja,

aktualny stan parametru wskazuje stan diody nr 2.

® Wytgczony - dioda nr 2 nie Swieci — przekaznik bedzie pracowat w trybie
,on/off” - kazdorazowo wtaczat zasilanie linii U1_OUT przy wysterowaniu
>0% i wytaczat przy wysterowaniu = 0%.

® Wigczony - dioda nr 2 Swieci — przekainik bedzie pracowat w trybie
»zawsze wigczony”. Po pierwszym zataczeniu przekaznik nie bedzie juz
roztaczat zasilania linii U1_OUT przy wysterowaniu = 0%.

Ustawienie domysine to ,wytgczony” - praca ,,on/off”.

8. POLACZENIA ELEKTRYCZNE | WYMIARY

UWAGA!

e Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na podtfqczenie przewoddw
zasilajgcych regulatora (L, PE, N). Podtgczenie niezgodne z opisem
(np. zamiana ,L” z ,N”) moZe doprowadzi¢ do pojawienia sie
napiecia na zaciskach silnika, pomimo wytqczenia przekaznika
odcinajgcego wewngqtrz regulatora!

e W przypadku podtgczenia silnika ktéry nie posiada zabezpieczenia
TK, styki regulatora TK1 i TK2 nalezy potqczy¢ zworkgq.
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Rys. 5. Wymiary obudowy regulatora DSS2 T-BIS
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